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W pierwszym kwartale 2019 Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw PIAP zrealizowal dostawy robotéw PIAP Gryf,
Expert i TRM dla policji jednego z panstw Afryki Zachodniej.

Policja jednego z panstw Afryki Zachodniej
odebrata roboty mobilne Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP /
Zdjecia: Instytut PIAP

Kontrakt dotyczyt robotéw PIAP Gryf, ktére uzywane sg do rozpoznania terenu i miejsc trudno dostepnych i sg juz eksploatowane
na kontynencie afrykanskim przez sity zbrojne Nigerii. Robot PIAP Gryf za pomocg manipulatora o 5 stopniach swobody oraz funkcji
zacisku szczek chwytaka, moze podejmowac tadunki o masie do 15 kg. Kofa robota sg tatwo demontowane, co zmniejsza jego
gabaryty, a tym samym utatwia prowadzenie akcji w waskich przestrzeniach (G i, 2018-12-11).

Dzieki zastosowanym napedom robot sprawnie pokonuje nieréwnosci terenu i przeszkody o kgcie nachylenia do 45°. Cechg

szczegolng robota jest doskonata manewrowos¢. Niewielka masa ufatwia jego transport i przenoszenie. Modutowa konstrukcja
pozwala na szybkg i tatwg zmiane dodatkowego wyposazenia.
Dodatkowo, policjanci docenili i zaméwili robota mobilnego Expert z trzymetrowym manipulatorem o szesciu stopniach swobody,
stuzgcego do prowadzanie operacji w $rodkach transportu i manewrowania w waskich z przestrzeniach. Innowacjg w robocie sg
rozktadane stabilizatory boczne, umozliwiajgce zablokowanie i stabilizacje potozenia bazy mobilnej, np. miedzy rzedami siedzen.
Pozwala to na bezpieczne podejmowanie ciezkich przedmiotéw oraz precyzyjne operowanie manipulatorem nawet przy jego petnym
bocznym wysiegu.

Do dziatan taktycznych funkcjonariusze wybrali miotanego robota TRM. Jest to mate urzadzenie stuzace do zastosowan
wspomagajgcych operacje prowadzone w trudnodostepnym i niebezpiecznym otoczeniu. TRM powstat jako odpowiedz na zagrozenia,
jakie niesie ze sobg rozpoznanie terenu i obiektdw prowadzone przez jednostki odpowiedzialne za bezpieczenstwo publiczne. Robot
moze by¢ wprowadzony do akcji wewnatrz obiektu lub w otwartym terenie w celu dokonania zdalnego rozpoznania optycznego i
nastuchu z bezpiecznej dla operatora odlegtosci. TRM trzymuje petng sprawnos$¢ do dziatania po zrzucie z wysokosci do 9 m na
twarde podtoze (TRM i Explorer dla BOR, 2017-12-27).

https://www.altair.com.pl/news/view?news_id=27410 12


https://www.altair.com.pl/news/view?news_id=27410
https://www.altair.com.pl/news/group?group_id=16
https://www.altair.com.pl/news/group?group_id=5
https://www.altair.com.pl/news/group?group_id=6
https://www.altair.com.pl/news/archive?year=2019&month=02
https://www.altair.com.pl/news/view?news_id=26879
https://www.altair.com.pl/news/view?news_id=24106
https://www.altair.com.pl/

