E ® Za pomoca manipulatora o 6 stopniach swobody oraz funkgji zacisku szczek chwytaka,
= = = mozliwe jest podejmowanie tadunkéw o masie do 22 kg.
rl " r r " l K' ‘ Ponadto manipulator gwarantuje 2 m wysiegu i duzy zakres ruchu w kazdej ptaszczyznie.

robot do zadan C-IED i CBRN

jest Srednim robotem gasiennicowym wykorzystywanym do detekg;ji

i neutralizacji, ktory moze zastepowac lub wspomagac cztowieka w najbardziej
niebezpiecznych zadaniach.

Konstrukcja robota zapewnia montaz i wykorzystanie kilku akcesoriow
jednoczesnie. Lekki panel sterowania robota obstuguje zarowno mobilne
systemy rentgenowskie jak i czujniki CBRN. Jego wymiary i zastosowany
uktad napedowy pozwalajg na przeprowadzenie

dziatah zarowno wewnatrz budynkow jak i w

trudnych warunkach terenowych. Kompaktowa

i modutowa budowa umozliwia jego transport

nawet w samochodzie osobowym.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej

(dtugosé x szeroko5¢ x wysokosé) 98 x 57 x 65 cm
Masa catkowita robota wraz z manipulatorem, kamera gtéwna

oraz akumulatorem 95 kg
Maksymalna predkos¢ robota 8 km/h

Czas pracy na natadowanych bateriach 5h
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym 800 m

22 kg w poblizu bazy mabilnej

Maksymalny udzwig manipulatora 7 kg przy maksymalnym wysiegu

Zasieg poziomy manipulatora
mierzony od osi obrotu manipulatora 1940 mm

Pionowy zasieg manipulatora
mierzony do gory od podstawy manipulatora 2170 mm
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